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Рассматривается стандартная система управления (например, см. [2]):

ẋ(t) = f(x(t), u(t), t) x(t0) = x0, t ∈ T = [t0, t1],
u(·) ∈ U = {u(·) ∈ Lr

∞(T ) | u(t) ∈ U
◦∀ t ∈ T },

}
(1)

над которой ставится задача оптимального управления

J0(u) ↓ min
u

, u ∈ U , Ji(u) ≤ 0, i = 1, . . . ,m (P)

с функционалами Больца:

Ji(u) := Fi1(x(t1, u)) +
∫
T

Fi(x(t, u), u(t), t) dt, i ∈ { 0, 1, . . . ,m }. (2)

В (2) функции Fi1(x) и Fi(x, u, t) являются d.c. функциями по состоянию, т.е.

Fi1(x) = gi1(x)− hi1(x),
Fi(x, u, t) = gi(x, u, t)− hi(x, t), t ∈ T,

}
(3)

где функции x 7→ gi1(x), x 7→ hi1(x) являются выпуклыми на IRn, а функции gi(x, u, t),
hi(x, t) являются выпуклыми функциями по переменной x ∈ IRn.

Для невыпуклых задач типа (P) предлагается два типа условий глобальной опти-
мальности (УГО)[3], связанных со знаменитым принципом максимума Понтрягина [1].
На основе УГО разработаны методы локального и глобального поисков и исследована их
сходимость [4]. Также произведено тестирование этих методов, продемонстрировавшее
эффективность разработанного подхода на достаточно широком поле тестовых задач
большой размерности.
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