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Рассматривается задача оптимального управления гиперболическими системами
многомерных полулинейных дифференциальных уравнений первого порядка с распреде-
ленным управлением. На основе многомерных аналогов инвариантов Римана, впервые
введенных в работах [1,2], получено необходимое условие оптимальности в форме ва-
риационного принципа максимума, который для одномерного варианта полулинейных
гиперболических систем опубликован в статье [3].
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